实验名称：边界框标注——让AI“看见”物体的位置
姓名： ________班级： ________日期： ________
一、实验目标
体验目标检测任务的完整流程
理解“定位”和“分类”是检测任务的两个组成部分
理解边界框（x, y, width, height）的含义
二、实验准备
打开浏览器，访问AIEDULAB.TECH平台
进入“边界框标注”项目
回忆之前分类实验的经验
三、实验记录
第1步：认识数据——什么是边界框？
（1）观察数据集中的图片和标注信息。
（2）填空：边界框用 ______ 个数字来确定：
(______, ______) 表示框的左上角坐标
(______, ______) 表示框的宽和高
（3）一张图中的边界框信息为：x=50，y=30，width=80，height=60。请用你的话描述这个框的位置和大小：

第2步：搭建模型
分类模型的输出层输出的是 ______，而目标检测模型的输出层输出的是 ______ + ______。
为什么目标检测模型需要多输出？

第3步：训练模型
	实验设置
	记录

	训练轮数（Epochs）
	______ 轮

	任务类型
	（分类 / 目标检测）



	指标
	训练集
	测试集

	最终Loss（包含位置+分类损失）
	______
	______


对比思考：和分类任务相比，目标检测的Loss含义有什么不同？

第4步：预测与结果分析
（1）观察预测结果中的框：
绿色框表示：________
红色框表示：________
两个框重合度越高，说明AI定位越________（准确 / 不准确）
（2）本实验中，AI预测的框是否准确？请描述你观察到的现象：
框的位置（准确 / 大致准确 / 偏离较大）
框的大小（准确 / 偏大 / 偏小）
类别判断（正确 / 错误）
（3）你认为影响AI定位准确率的因素可能有哪些？

第5步：思考与讨论
关于“定位”：
用你自己的话解释“目标检测”是什么。

目标检测和图像分类的主要区别是什么？

关于“应用”：
请写出你生活中见过的“目标检测”应用的例子。（至少2个）
① ____________________________________________
② ____________________________________________
你觉得这些应用中，AI“框得不准”会造成什么后果？

0. 
四、我的收获与疑惑
本节课我学到的最重要的概念是：

我从“分类”到“检测”的认知变化是：

我还没有完全理解的问题是：

五、教师评价
	[bookmark: _GoBack]评价维度
	表现描述
	等级

	概念理解
	能说出检测=定位+分类
	☆☆☆☆☆

	操作能力
	能独立完成检测实验
	☆☆☆☆☆

	结果解读
	能比较预测框与真实框
	☆☆☆☆☆

	迁移思维
	能列举检测应用场景
	☆☆☆☆☆


教师寄语：


